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Resumen

La falta de datos actualizados sobre la calidad del aire dificulta la toma de decisiones informadas y la formulación de políticas efectivas contra la contaminación del aire. 

Esto afecta a nivel global, ya que recopilar datos precisos es crucial para comprender la gravedad del problema y desarrollar estrategias eficaces. Mediante el uso de un 

vehículo aéreo no tripulado equipado con sensores que miden  diversos contaminantes del aire, se pretende recopilar datos en tiempo real tales como CO, CO2, NH3, 

SO2, PM2.5 y O3 para posteriormente ser procesados por un modelo predictivo con el fin de obtener los datos certeros y en tiempo real para que sean utilizados por 

asociaciones gubernamentales, ambientales y ONG.
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Se implementará un prototipo de un vehículo aéreo no tripulado equipado con 

sensores especializados para recopilar datos sobre la calidad del aire de 

manera continua, misma que se almacenará en un conjunto de datos para ser 

consumida por una API para la comunicación eficiente de datos desde los 

sensores implementados hacía el dataset propio. Las lecturas de los sensores 

se utilizarán para entrenar un modelo predictivo basado en algoritmos de 

aprendizaje automático, el cual analizará y predecirá la calidad del aire y sus 

efectos futuros. Como medio de administración y visualización, se obtendrá una 

página web accesible para los usuarios, con el fin de obtener los datos certeros 

y en tiempo real para que sean utilizados por asociaciones gubernamentales, 

ambientales y ONG.
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PPDIOO

Preparar • Definir objetivos: Establecer metas claras para el proyecto.

• Identificar requerimientos: Especificar los requisitos técnicos y funcionales.

• Gestión de recursos: Planificar y asegurar los recursos necesarios.

Planear • Desarrollar plan de proyecto: Crear un plan detallado, con cronología y asignación de tareas.

• Definir recopilación de datos: Especificar tipos de datos y plan de recolección.

• Diseñar modelo predictivo: Diseñar y entrenar el modelo predictivo con al menos 2 algoritmos de aprendizaje automático.

Diseñar • Describir la arquitectura: Diseñar la arquitectura del software. 

Implementar • Equipar drones: Ensamblar sensores en el vehículo aéreo no tripulado y realizar pruebas.

• Implementar modelo predictivo: evaluar el modelo predictivo basado en algoritmos de aprendizaje automático.

• Diseñar API: Diseñar una API para el consumo de datos por la aplicación de software.

• Desarrollar página web: Crear la página web para visualizar datos en tiempo real.

Operar • Recopilar datos: En esta fase, se llevará a cabo la operación continua de los vehículos aéreos no tripulados equipados con sensores 

para recopilar datos de calidad del aire en las áreas específicas.

• Analizar datos: Una vez que se hayan recopilado los datos, se procederá a su análisis.

Optimizar • Realizar ajustes continuos: Elaborar ajustes a medida que se obtienen datos y se evalúan resultados.

• Establecer monitoreo y mantenimiento: Implementar un software de monitoreo continuo.
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