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1 Resumen 
 
 El propósito de este trabajo es la implementación de un sistema inalámbrico basado en un microcontrolador 
arduino para monitorear la velocidad promedio de las unidades terrestre de carga, en tiempo real. 
Se describió a detalle la implementación del sistema, y se analizaron los diferentes ángulos o pendientes de 
inclinación que se podrían suscitar en el camino.  
Mediante este trabajo, se demostró que el sistema propuesto cuenta con una mayor flexibilidad, facilidad de 
instalación y confiabilidad que los sistemas comunes. 
 
 
 
	
  

1.1  Palabras Clave.  
Palabras clave:  microcontrolador, arduino, inalámbrico, velocidad. 

2 Abstract 
	
  

The purpose of this work is the implementation of a wireless system based on an arduino microcontroller to 
monitor the average speed of the land units of cargo, in real time. The implementation of the system was 
described in detail, and the different inclination angles or slopes that could arise on the road were analyzed. 
Through this work, it was demonstrated that the proposed system has greater flexibility, ease of installation 
and reliability than common systems1. 

2.1 Keywords: (3-5 word) 
Microcontroller, arduino, wireless, speed. 
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